3. Na slici 3.a je prikazan half-bridge konvertor kkaga jeV,, =24 V, C, - o, C; - o, C - o,
L=12uH, R=3Q, pobudni signali za prekida SA i SB su prikazani na slici 3.b, prekidadiode se
mogu smatrati idealnim. Struja magnetizacione itigaksti transformatora je dovoljno mala da se u
analizi moze zanemariti.

a) [2] Odrediti jednosmernu komponentu napdjau kontinualnom rezimu rada konvertora.

b) [2] Odrediti prenosni odnastransformatora tako da izlazni napon konvertokamtinualnom rezimu
budeVy,; =6 V.

c) [2] Odrediti vremenski dijagram naponrg na kalemu.

d) [2] Odrediti vremenski dijagram struje kalema

e) [2] Odrediti opseg otpornosti potréad u kome konvertor radi u kontinualnom rezimu.
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4. Na slici 4 je prikazan monofazni invertor napajardealnog naponskog izvokg,, =600 ,\bpteréen
rednom vezomR=30Q i L=50mH. Kruzna frekvencija generisanog naponacg=600rad's, a
prekidaka frekvencija u invertorskom mostu jg, =20  kHEokom d/f. su ukljweni prekidai S1 i
S4, dok su tokonfl—d)/ f ukljuceni S2 i S3.

a) [2] Odreditid(t) tako da izlaznhapon budey,,,; =300V sin(at).

b) [3] Za sl&aj a) odrediti vremenski dijagram struje, usrednjene na nivou periode prekidanja i

odrediti jednosmernu komponentu ove struje.
c) [2] Odrediti maksimalnu amplitudu napong; koja se moze ostvariti pod uslovom da impulsni

Sirinski modulator koji upravlja invertorom ne idezastenje.
d) [3] Zanemarujti viSe harmonike, odrediti amplitudu izlaznog napoako je impusni Sirinski

modulator koji upravlja invertorom potpuno zasi. Smatratisgr(sin(x))zﬂsin(x).
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