3. Na slici 3 je prikazan forward konvertor kod kggazlazni napon regulisan na 5V. Poznato je:
fc =100kHz, L =18uH, n=2C, C je dovoljno veliko da se talasnost izlaznog napomaze
zanemariti, pad napona na diodama D1 i D2 kadago®yeV, =1V, pad napona na D3 ina S se
moze zanemariti.

a) [4] Zav,, =300V i R=2.5Q nacrtati vr.emenske dijagrame struja i napona nalI21 D3 i S.

b) [3] Odrediti najnizi napon,, pri kome moze da se na izlazu obezbedi nominapon.

c) [3] Ako je probojni napon za D3 i S 800V, odtednaksimalniv,, pri kome ovi elementi ne
probijaju. Koliki je u tom sldaju maksimalni inverzni napon na D1 i D2?
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4. Na slici 4 je prikazan sistem za upravljanje somiim motorom koji se sastoji od ispravigakoga
¢ine tiristori Q1 do Q4 i strujnog invertora kajine tiristori Q5 do Q8. Induktivnost kalenhaje
dovoljno velika da se talasnost njegove struje naareemariti. Invertorskim tiristorskim mostom se
upravlja tako da jg,, :iLsgr(sin(cqv,t)). Kontraelektromotorna sila koju stvara motor dgtasa
v, =V, sin(a,t+@,, ). Ulazni napon jev,, =V, sin(awt).

a) [2] Odrediti opseg uglg,, na intervalu(0, 277) za koji je mogde izvrsiti komutaciju tiristora.

b) [2] Ako se tiristori Q1 i Q4 u ispravifgom mostu ukljduju fazni ugaoa nakon uzlaznog

prolaska kroz nulu ulaznog napona, a tiristori QQ3 fazni ugaon nakon uklj¢enja Q1 i Q4,
odrediti zavisnostr odV,,, V,, 1 ¢,, U ustaljenom stanju.
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c) [2] ZaV,, :\/EVIN odrediti opseg ugl®,, za koji je u kolu mogte uspostaviti ustaljeno stanje
sa strujom kalema razitom od nule.

d) [2] ZzaV,, =\/§V,N, a=0, w, =2, i i, =50A nacrtati vremenske dijagrame strijai i, i
naponav,, i v,, tokom jedne periode ulaznog napona.

e) [2] Za sléaj d) odrediti faktor snage na ulazu i ukupno harijs&o izoblienje ulazne struje.
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Slika 4.




