
CiklokonvertoriCiklokonvertori su pretvara£i naizmeni£nog napona ili struje u naizmeni£ni napon ili struju.Koriste se za promenu napona i/ili frekvenije izlazne veli£ine u odnosu na napon i frekvenijuulazne veli£ine. Postoje dva pristupa realizaiji iklokonvertora: realizaija sa jednosmernimme�ustepenom (koji je jedino poznat pod imenom DC link) i direktna realizaija. Realizaijasa DC linkom se svodi na primenu ispravlja£a i invertora. Direktna realizaija koristi pogodnapovezivanja neke od ulaznih veli£ina na izlaz i naj£e²¢e ne sadrºi elemente za akumulisanjeenergije.Ciklokonvertori sa DC linkomTrofazni naponski iklokonvertor sa DC linkom je prikazan na slii 1. Sastoji se izbidirekionog AC/DC konvertora, jednosmernog me�ukola (DC linka) i trofaznog naponskoginvertora. Kao jednosmerno me�ukolo se koristi kondenzator koji treba da obezbedistabilan napon za napajanje invertora. Kod trofaznih sistema ovo nije problem, po²to podpretpostavkom simetrije faza i sinusoidalnih ulaznih struja u fazi sa naponom, trofazna trenutnasnaga je konstantna, pa zahtevana kapaitivnost kondenzatora nije velika. Kod monofaznihkonvertora, zahtevana kapaitivnost kondenzatora za istu talasnost napona je mnogo ve¢a zbogvelikih varijaija trenutne snage.Ovakvi pretvara£i se koriste kod pogona motora i omogu¢uju potpunu kontrolu faznog stavai talasnog oblika ulaznih struja. Zahtevaju sloºeno digitalno upravljanje.
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Slika 1: Ciklokonvertor sa DC linkom.
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Matri£ni konvertoriDirektna realizaija iklokonvertora se ostvaruje matri£nim konvertorima. Matri£nikonvertor sa naponskim ulazom i strujnim izlazom je prikazan na slii 2 i sastoji se isklju£ivoiz prekida£kih elemenata. Prekida£i su povezani u matriu, odakle i poti£e naziv matri£nikonvertor. Potro²a£ i izvor mogu biti povezani pomo¢u tri provodnika (three-wire onnetion)ili pomo¢u £etiri provodnika (four-wire onnetion), ²to je prikazano isprekidanom linijom.
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Slika 2: Matri£ni iklokonvertor.Po²to je konvertor sa tri ulazne i tri izlazne faze, matria prekida£a ima dimenziju 3 × 3 ikoristi devet prekida£a. Svaki prekida£ u matrii je bidirekioni, odnosno mora imati mogu¢nostblokiranja napona i provo�enja struje u oba smera. Ovakve zahteve uobi£ajeni prekida£kielementi ne ispunjavaju, pa se prekida£i za matri£ne konvertore naj£e²¢e realizuju kori²¢enjemdva kontrolisana prekida£ka elementa, kako je prikazano na slii 3. Na slii 3(0) je prikazankontrolisani prekida£ki element i smer u kome moºe da provodi struju. Takvi prekida£ki elementi
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Slika 3: Bidirekioni prekida£i.2



se koriste za realizaiju bidirekionih prekida£a prikazanih na slikama 3(1) i 3(2). Realizaijasa slike 3(1) je pogodna kada je prekida£ki element tiristor, pa redna dioda nije potrebna.Realizaija sa slike 3(2) je pogodna kada se kao prekida£ki elementi koriste MOSFET-ovi iliIGBT-ovi. Jo² jedna realizaija bidirekionog prekida£a je prikazana na slii 3(3) i zahteva £etiridiode i samo jedan kontrolisani prekida£. Ova realizaija nije pogodna za primenu u matri£nimkonvertorima zbog nemogu¢nosti preizne komutaije, ²to ¢e biti kasnije razmatrano.Matri£ni konvertor sa slike 2 ima naponski ulaz i strujni izlaz. To impliira da sekombinaijom stanja prekida£a nikada ne smeju kratko spojiti dve ulazne faze, niti sme dase ma koja izlazna faza ostavi otvorenom. Ovaj zahtev uslovljava da u svakoj koloni prekida£kematrie u svakom trenutku vremena bude uklju£en ta£no jedan prekida£. Nikada ne smeju bitiuklju£ena dva prekida£a, niti smeju svi prekida£i biti isklju£eni. Ovaj zahtev za komutaiju jedosta strog i on u praksi isklju£uje mogu¢nost primene bidirekionog prekida£a sa slike 3(3),dok redosled uklju£ivanja i isklju£ivanja prekida£a mora paºljivo da se kontroli²e kod preostaledve realizaije.Pod navedenim ograni£enjima, matri£ni konvertor ima 33 = 27 stanja koje treba razmatrati.Stanje prekida£a je opisano matriom S koja je za prekida£ku kombinaiju sa slike 2
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.U matrii stanja se uvek nalazi ²est nula i tri jedinie, pri £emu svaka kolona sadrºi ta£no jednujediniu. Izlazni naponi konvertora su dati sa
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dok su ulazne struje date sa
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.Zbog efektivnog zahteva za 3 × 3 × 2 = 18 prekida£a i sloºenog upravljanja, matri£nikonvertori se ne koriste ²iroko.
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