Programabilni tajmer
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One-shot tajmer
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Galvanski izolovan prenos
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Digitalni PWM
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Poredenje

* D/F/V
— Manja potrosnja
— Slozenije kolo, narocito filter

— Veca nelinearnost

* PWM
— Veca potrosnja
— Prostije kolo
— Manja nelinearnost

— Manji Sum



DA interfejsing
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Prekidna rutina-primer

[zracuna se nova vrednost za Va

Posto se na izlazu Va dobija kao Va=k*D, D
koje treba da se upiSe u DA je D=Vu/k

R0O<=Adresa DA
R1<=k

MOV R1,(R0O)
|OUT R1,RO]

izlaz
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