
  

Programabilni tajmer
principijelna šema

Brojac unazad
0D 1nD . . .
0Q 1nQ . . .

Data bus

Moduo registar
0D 1nD . . .
0Q 1nQ . . .

CS

WR

CP

LD

Izlaz

Q

Q
SET

CLR

D

CLK

“1”

ENA

Stop

LDMR

• Brojač sa paralelnim prenosom (sinhoni)

• Svi signali su sinhronizovani sa CLK



  

Brojac unazad
0D 1nD . . .
0Q 1nQ . . .

Data bus

CP

LD

NMI

Q

Q
SET

CLR

D
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ENA

Stop

LDT

Q

Q
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CLR

D

WR_Dout
D0 IZLAZ

IZLAZ

One-shot tajmer



  

Galvanski izolovan prenos



  

Digitalni PWM



  

Poređenje
• D/F/V 

– Manja potrošnja

– Složenije kolo, naročito filter

– Veća nelinearnost

• PWM
– Veća potrošnja

– Prostije kolo

– Manja nelinearnost

– Manji šum



  

DA interfejsing

P

tajmer

BUS

INTR

DA

Analogni
izlaz

sistema

DMA

tajmer

DRQ

DA

Analogni
izlaz

sistema

MEM

BUSP

tajmer

BUS

INTR

DA

Analogni
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DMA

tajmer
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Analogni
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sistema

MEM

BUS



  

Prekidna rutina-primer

• Izračuna se nova vrednost za Va

• Pošto se na izlazu Va dobija kao Va=k*D,  D 
koje treba da se upiše u DA je D=Va/k

• R0<=Adresa_DA

• R1<=k

• MOV R1,(R0)

• [OUT R1,R0]

• izlaz
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